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Milyen tipusu képek feldolgozasa a cel?

» Légifelvételek

"~ Hagyomanyos Eltéro funkcionalitas

» Oblik ’ s ’

. a felvetelek tipusanak
> Foldi felvételek megfeleloen!

» Urfelvételek




DPW szoftvermodulok

 Analog fotok szkennelése

Képfeldolgozés « Képek atalakitasa
« KEpminoség javitasa

- , » Mérokamerak analog felvételei
210l S deras i Digitalis kamerak
« Kamera kalibracio
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 Egy sorra vagy tombre (haromszogelés)

 Ortofoto, ortofotd mozaik

\[Slis{p0l= =« DTM/DFM, 3D modell
 Vektoros adatgydjtes (terképezes)




Analog kepek szkennelése, Szkenner kalibracio

Szkennelés Kép Terepi felbontas néhany
felbontasa mérete méretaranyra(m)
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Képek elofeldolgozasa

Pixel alapu

Hisztogram
transzformaciok

SzUreési
muveletek

Geometriai
muveletek

Spektralis sav-
muveletek

oFényesség

«Kontraszt

+Vagas hatartak alapjan

«Matematikai miveletek egyedi pixelekkel

«Kiegyenlités
«Széthuzas
+Vagas

«Simitas

«Elesités

«Sz(irok kombinalasa
«Egyedi szlirdk eldallitasa

+Képek forgatasa

*Méretezés, Ujra-mintavételezés
+Képek kivonasa, egyesitése

e Transzformacio illesztépontok alapjan

»Csatornak levalogatasa
»Csatornak kombinalasa

»Matematika miveletek spektralis csatornakon

-




Kameraadatok megadasa

Kamera allando, PPA, PPS
koordinatai, pixelmeret,
kepmeéret, elrajzolasi adatok vagy
parameéterek (radialis es
tangencialis, affin torzulas)
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automatizalhato. e e i

Kamera kalibracio tesztabrak
alapjan.



Kilso tajekozas egy kepre
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> Kép tajékozasa
monoplottingho




Kulso tajekozas képparra

Cel:

» Modellen beluli
pontsdrites,
kiertekeles

> Modell elokeszite
legiharomszogelés

» Ha nincs elegendo
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Kulso tajekozas kepsorra vagy tombre

» Kapcsolopontok automatizalt
meérese (ehhez megfeleld GPS es
MU adatok is kellenek).

» Illesztopontok mérese (szabvanyos
pontjelek automatizalt
felismerese).

» Oblik felvetelek tajékozasa.

» Légiharomszogelés. Hatékony
hibaszures.

» Kamerakalibracio.




Szoftvermodul funkcioi:
> Ortofoto eloallitasa
= kepenkeént
= kepparonkant
= teljes tombre
> Az ortofoto mozaik
eloallitasa fényesseg és
kontrasztkiegyenlitéssel
> Transzformacio vetiiletek
kozott




Veégtermekek -DTM, DFM

Funkciok:

> Automatizalt pontfelh6 kinyerése
= Teriletalapu képegyeztetés
= Objektumalapu

képegyeztetés

> Képpiramisok alkalmazasa

> DTM/DSM szerkesztése, szlirése
= simitas,

= = pontfelh6 osztalyozasa,

A = pontok torlése, Ujramérése.

Javitasa.
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> Pontok merese.
> Vektoros terkepek eloallitasa.
= Kiértekelés ortofoton
= Kiertekeles digitalis monoplottinggal
= Sztereokiertekeles
> Egyeb feladatok
= Tavolsag, terulet, térfogat szamitasa
= Kereszt- és hosszszelvnyezés
= Szintvonalas térkep
> Csatolo felilet CAD/GIS programokhoz.
> Import/export funkciok.
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Generalt DSM pontfelho alapjan
TIN modell
Feluletmodell
Objektumok levalogatasa
Képek refeszitése a modellre

Integralas LIDAR es foldi lézerszkenner adatokkal
Szerkesztési funkciok
Export funkciok




- Metaéhap
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Mi hianyzik gyakran?

» Fotogrammetriai és a LIDAR technologia integralasa egy
szoftverben.

» Az automatizalt tajekozas akkor is megbizhatoan lefusson,
ha hianyoznak az IMU adatok.

» Az automatizalt légiharomszogelés nincs minden
szoftverben. Ehhez a pontjelek automatizalt felismerése
is szlikséges.

» A direkt georeferencia lehetosége, mint opcio.



Osszefoglalas

» Fotogrammetriai munkaallomasokat lassan
felvalthatjak a felsoszolgaltatasok.

» Teljes funkcionalitas egyik szoftvernél sincs
meg.

» Alégiharomszogelés feladata akar teljesen
automatizalhato (szabvanyos pontjelek
alkalmazasaval) vagy teljesen elhagyhato
(direkt georeferenciaval).

» Az UAS és oblik felmérés varhatoan
megerosodik.
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