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, Mar 20 éve a 2D es 3D térinformatikaban



http://d.intermap.hu/Forte70/Cesium/pc/viewer/1040
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MObI| Mapping technolégiak 6sszehasonlitasa: Inter@

LIDAR vS. PhoDAR (Photogrammetric Detection and Rangmg)

Eszkoz koltsége alacsonyabb
Felmérés koltsége hasonlod
Hosszabb feldolgozasi id6 (gépidd), de automatizalhato
Hasonlo felbontas, relativ és abszolut pontossag (3-7 mm - 1-3 ecm — 15-20 cm)
Pontsirdség: 10-30 pont/dm?, a pontok kdzétti térrél is van informacié
Fényviszonyokra, arnyékra érzékenyebb

Teljesen homogen felliletekre kevésbé alkalmas (de pl. utfeliletekre, hdzfalakra igen)

Gazdasagosabb (kb. 10-15-sz6r alacsonyabb 1 fm-re esé pontfelhé kéltsége*) (]

Egy meresbol tobb eredmeény ( + Tijékozott foté + 3D modell, + Ortofotd) v
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- PhoDAR Mobil Mapping ) ,;‘" I\
GeoMeter® 3D |

Napi tébb 100 kilométeres felmérésekre aIkaIma
Utlezaras nélkiil is! AN

 Automatikusan 3D-ben méri fel maga koril a tere
20 -70 km/h sebességgel

* Egyszerlien Mobil telefonrdl vezérelheto6

. Mesterséges Intelligenciaval

\\\\\ gépkocsival, hajoval, kerékparral ...
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Felmérés, mobil HD térképezés, GeoMeter® BD
\ mesterséges mtellngenuaval

ST . A GeoMeter®-es mérés
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https://t.intermap.hu/dk/Admin/start
https://t.intermap.hu/dk/Admin/start

Hiba detektalas, karbantartas tervezés, GeoMeter® 3D
mesterseges mtelhgenuaval
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* Jelezhetd hiany és
tobblet, az adott
foldrajzi pozicidban

* Hibahelyek feltarasa




Foté és pontfelhd bejaras :

wend 2 FORTEQMAP 1D «8) W% ©

D Nagy foté — Kis 3D pontfelh
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http://d.intermap.hu/Forte70/Cesium/pc/viewer/1031
http://d.intermap.hu/Forte70/Cesium/pc/viewer/1031

Pontfelh$ elemzés -- FORTE®MAP rendszerben:

Méret, terllet és koordinata bemérés
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UJ_VIDEOK/FORTE®MAP 3D - Székesfehérvár Erzsébet utca - Google Chrome 2019. 04. 15. 16_52_52.mp4
UJ_VIDEOK/FORTE®MAP 3D - Székesfehérvár Erzsébet utca - Google Chrome 2019. 04. 15. 16_52_52.mp4

Pontfelhé elemzés FORTE®MAP rendszerben:
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http://d.intermap.hu/Forte70/Cesium/pc/viewer/1041
http://d.intermap.hu/Forte70/Cesium/pc/viewer/1041
http://d.intermap.hu/Forte70/Cesium/pc/viewer/1019
http://d.intermap.hu/Forte70/Cesium/pc/viewer/1019
http://d.intermap.hu/Forte70/Cesium/pc/viewer/1019
http://d.intermap.hu/Forte70/Cesium/pc/viewer/1019

Vizelvezetés elemzés:
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http://d.intermap.hu/Forte70/Cesium/pc/viewer/1031
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http://t.intermap.hu/fortemap702/model/viewer/41353
http://t.intermap.hu/fortemap702/model/viewer/41353
http://turavilag.hu/model/viewer/46290
http://turavilag.hu/model/viewer/46290

GeoMeter®-es ortofot6 - térkép integracio NN
Lombkorona alatt!! Fuggetlen a vegetaués Idészaf
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orthomosaic/cserje_Sony_georef_ORTO_v2_S.jpg
orthomosaic/cserje_Sony_georef_ORTO_v2_S.jpg
http://d.intermap.hu/Forte70/admin/start
http://d.intermap.hu/Forte70/admin/start
orthomosaic/cserje_Sony_georef_ORTO_v2_S.jpg
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file:///C:/Users/Nikl/Desktop/functions/ortophoto.mp4
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Ge® Meter
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i Magyar termék,
Al Védett, szenzor integracios technologia

GeoMeter® felépitése:

e 2-6ipari kamera, CMOS, 1,1”

 INS - ,Dead reckoning”

2 db Centiméter pontos, RTK GNSS vevé, CeBIT 2017 s
« 430 csatornas, (Hannover)
*  Multifrekvencias,
* 6G =GPS, GLONASS, BDS, SBAS,

Galileo, QZSS
 Adattarold egység, EHS
\ 0 * 4 db Vezérlé processzor
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Egyuttmikodve:
" - két magyar (GEO, BME)
\\ - egy német egyetemmel

SO NN\ LU



Antennak
Kamerak
Felbontas kameranként
GPS/GNSS pontossag

Tamogatott midholdak

Miiholdas csatorndk szama
INS (Inertial Navigation System)
Ajanlott haladasi sebesség

Hordozhatdsag

Mobil telefonos kezeldfelllet
FPS
Irany pontossag

«Dead reckoning” nagyvarosi kanyonok,
alagutak, fedett teriletek athidalasa

Fehéregyensuly egységes beallitas

Expozicié automatika

W \ Ajanlott szoftver: feldolgozas/publikalas
&\ Pontfelhd generalas (Saas)

3D modell generalas (Saas)
Ortofotd generalas (Saas)

Export mas rendszerek felé

GECOMETER 600 GEOQOMETER 3D

1 2
6 2-4
12 Mpix 9-12 Mpix

RTK 20 cm CEP RTK 5 cm CEP

BDS B1/B3 + GPS
L1/L2+GLOMNASS L1

GPS L1/L2, BDS B1/B2, GLONASS
L1/L2, GALILEO E1/ESb and SBAS

190 A30
v
3-15km/h 30-60km/h

Gyalog, kerékpar, Autd, hajo, egyeb gépjarmil

auto, hajo
v v
0,5-2 fps 10-20 fps
2-7° 0.3°
v
v v
v v
ForteMAP 360 ForteMAP 3D
v
v
v

Track, Kérpanoramas Képek, Pozicid, Irany, pontossag, Track
képek

GEOMETER CUSTOM
1-2
1-6
5-20 Mpix
RTK 1-20 cm CEP

GPS L1/L2, BDS B1/B2, GLONASS
L1/L2, GALILEO E1/ESb and SBAS

430
v
3-90km/h

Igény szerint

v
0.5-60 fps
0,1°-04

v

v

v
ForteMAP 360/3D

v

v

v

Igény szerint




Egy mérés — tébb eredmény termek: Inter

Tajékozott fotédokumentdci6 térképpel
Mérés a fotokon, el6metszéssel

Kozlekedesi jelzGtablak automatikus felismerese,
osztalyozasa és 3D poziciojanak meghatarozasa,
térképre illesztése

Hiba detektalas

Pontfelhd, bereptlés fotoval, mérés a pontfelhdn
3D modell, texturaval, méréssel

Digitalis Elevation Modell (DEM)

Ortofoto, lombkorona alatt
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NERTENNE

Jelenleg az Intelligens ,, PhoDAR Mobil Mapping” szamos terlileten gazdasagosabb... f6leg ha tobb eredmény termék szlikséges a fenti
listabol
Tobb termék koziiliik csak PhoDAR technoldgiaval valdsithatd meg
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Mindkét Mobil Mapping technolégiat érdemeéi“:‘\f fesen
megismerni, hogy minden projektnél egyedileg djuk
eldonteni melyiket hasznaljuk. \
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Kérdések?
Gee Meter

i.nikl@intermap.hu
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