GISopen 2012

3D fa modellek
mobil eszkozokon

Kottyan Laszld

Nyugat-magyarorszagi Egyetem
Geoinformatikai Kar



Kutatasi tevékenység

 |GIT projekt, http://igit.geo.info.hu

* Fuzhou University, Spatial Information
Research Center of Fujian, Fuzhou, Kina

* 3D fa modellek megjelenitese, kezelése mobill
eszkozokon

¢ 2011.11.15 -2012.02.12


http://igit.geo.info.hu/

Fa modellezés, SIRC

 ParaTree — parameéteres modellezes
* AlgoPlant — algoritmikus modellezes, L-system
 Kimenet: VRML



Paraméteres modellezés
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Forras: Lin Ding: A Technical Introduction of OntoPlant-ParaTree software,
2011, Fuzhou, Kina



Algoritmikus modellezés

* |-system, Aristid Lindenmayer

» http://algorithmicbotany.org/papers/#abop
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Forras: Prusinkiewicz -Lindenmayer: The Algorithmic Beauty of Plants, Springer,
2004


http://algorithmicbotany.org/papers/#abop

Koncepcid

e Kliens- szerver architektura
e CRUD muveletek
 Modell optimalizalas
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Modell adatok felépitése

» Alapvetoen:

« Pontok tombje
» Poligonok indexeinek tombje

 Tovabbi adatok: UV koordinatak, normalvektorok,
textura,...

e Felepités:
* Objektum 1:

- Mesh 1
- Mesh 2
- Mesh n

Mesh: texturazott haromszoéghalo



Eszkozok

* Android platform
* Fejleszés: Basic4Android IDE

« Adatbazisok: SQLite (Androidon), MongoDB
(szerveren)

 Adatcsere: JSON formatum



Funkcidk

« Kapcsolddas szerverhez: JSON objektumok
letoltese, feltoltése (HTTP, REST)

« CRUD muaveletek: objektumok klonozasa,
pozicionalsa, torlese

e Kamera nézetek:

* Center mode: modell kozeépponti tengely koruli (Y)
forgatasa, dontése horizontalisan, kicsinyités -
nagyitas

* FLY mode: modell eltolasa az XZ sikban
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Modell optimalizalés

« Problema: tul részletes modell, nagyszamu poligon (pl. 50
000)

« Egy megoldas:
e a modell automatikus ujraépitése
 igeny szerinti renderelése
« Megvalositas:
« Adjustment modul (szerveren): a kamera altal felvett kilonb6zd

poziciokban detektalja az objektum lathato fellleteit, majd ezt

rogziti az adatbazisban. A kamera pozicioit az origora mutato
huszonhat iranybolszamitjuk Ki.

» Rebuilder modul (kliensen): a kamera aktualis pozicioja alapjan
a lathato feluletek megjelenitése
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Az MMM a (0,0,0) pozicidt jelenti, amely az origo, a kamera
ebben a pozicidoban valdjaban nem helyezkedik el, viszont a
szamitasoknal a kamera mindig ezt a poziciét célozza meg.

LB (11,1

=

LMM (-1,0.0) —

FAMAN (0,0,0)

MDB (0,-1,-1)

LOF (-1,-1,1)

\ RMF (1,0.1)

Az iranyokat az origdoba mutato egységvektorok Biztositjék.
Minden egyéb iranyt az egyseégvektorok altal megadott iranynak tekintunk. 13
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LUF (-1,1,1)

LDF (-1,-1,1)

0.8-3.6,6)
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Adjust algoritmus

1. objektum kiolvasasa az adatbazisbol

2. objektum kozepének es kiterjedésenek
meghatarozasa (center, r)

3. objektum haromszogeihez szinkod rendelese

4. objektum renderelése pozicionkent

4.1. egy pozicio felvetele

4.2. objektum renderelese

4.3. lathaté haromszogek rogzitese szinkod alapjan
4.4. kovetkezO pozicio felvéetele
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Koszonom a figyelmet!
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