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A feladatrol

Eplletek lehataroldsa tavérzékeléssel
Input adatok: ortofoto, DFM, épulet-kataszter

Problémak:

- tipikus” épllet jellemz6inek meghatarozasa
- ,nem tipikus” épuletek kezelése

- egyéb épitett kornyezet (utak, parkolo)

- ortofotd latoszoge
- ortofotok interkalibracioja
- arnyékok,

takaras (novényzet)

Nagy teruleten alkalmazhato
maodszer kell

Eszkdz: Definiens/eCognition




Objektum-alapu képelemzés (OBIA) ’”—”—ﬁ'/@

Pixel-alapu feldolgozas hibai

- csak spektralis informacio

- kdrnyezetet nem vizsgalja -> geometriai 6sszefliggések,
textura nem mérhetd

- detektalando képi objektum egysége nagyobb a pixelnél

Objektum-alapu képelemzés

- cél az emberi latds/érzékelés hatékony modellezése

- valamilyen tulajdonsag szerint homogén pixelcsoport
(szomszédos képpontokbol) egyiittes kezelése

- geometriai és textura-meértékek alkalmazasa

Objektum létrehozasa: szegmentalas




Objektumok

Textura
- jellemz6 mintazat
- matematikai mérhetéség -> GLCM
- mértékek:
- homogenitas
- véletlenszerilseég, entropia
- spektralisan hasonlo objektumok elkuilonitése

Geometria
- térbeli jellegzetességek:
- méret
- objektumba, objektum koré irt ellipszis jellemzdi

- illeszkedés szabalyos alakzatra

- ,vonalszer(d” objektumok

- jellemz6 geometriai tulajdonsagokkal javithato az
eredmény
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Szegmentalas

Szegmentalastol elvart eredmény
- geometriai jellegzetességek megbrzése, hatarvonalak
kdvetése

Lépések
- quadtree-felosztas —> kezdeti homogén objektumok
- 0sszevonas-alapu Iépések -> nagyobb objektumok
- multiresolution segmentation
- magas alaki (shape) kritériummal -> hasonlo alaku
objektumok
- spectral difference segmentation
- hasonlé objektumok 6sszevonasa




Geometria — density tulajdonsdg | =2<@

 Density tulajdonsag

- geometriai mérték
- objektum pontjainak térbeli eloszlasa

- vonalszer( objektumok kisz(rése
- Uthaldzat
- vasutvonal, vasuti infrastruktura
- spektralisan nem valaszthatok el

- hibaforrasok:
- utakra vetll6 arnyék, jarm(vek, utburkolat-festés
- egymas mellé épult panelhazak téves besorolasa
- kikliszobolhet6 magassagértek figyelembe vételével







Modszerek

1. Parhuzamos pixel- és OBIA elemzés
- input: ortofotd (RGB, CIR), épuilet-kataszter
- pixel-alapu: klaszterezés (60 cl), klaszterek osztalyozasa
- OBIA:
1. szegmentalas tobb Iépésben
2. osztalyozas spektralis jellemzbk alapjan
3. geometriai felllvizsgalat
- egyik eredmény sem kell6képpen jo -> két eredmény
metszete — kiesé elemek ujbdli vizsgalata
- elfogadott eredmény vektor-alapu geometriai javitasa
- végeredmeény: pont- és poligon-shape

e Sok, nehezen kezelhet6, nem szisztematikus hiba
- lehetséges javitas: magassag-adatok felhasznalasa




, boi_J,
Modszerek —

Felszinmodellel tamogatott OBIA elemzés
- input: ortofoto (CIR), DFM — DDM kulonbség
- eltéré felbontas (50cm, 1m, 5m) -> pontatlansag
- tobblépcsbds szegmentalas
- osztalyozas: NDVI és magassagéerték alapjan
- geometriai jellemz6k
figyelembe vétele

Utofeldolgozas
- vektoros javitas

Végeredmeny:
- 0sszevetve a kataszterrel

7 . DFM-DDM kiilonbsé
- pont- és poligon-shape HONDSEE




Eredmények

Magassagadat nélkul




Eredmények Lel o

 Eredmények értékelése
- Teszteléshez vizualis interpretacio
- Pixelenkénti pontossag Kappa-mérték szerint:
- Magassagadat nélkuil: 68%
- Magassagadattal: 88,3%
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Tovabblépés, javitdsi lehetSségek =@

DFM, DDM pontossagnovelése

Sztereo felvételek

Tobb ortofoto -> valtozaskovetés

VHR id6sor (kilonbozé vegetacios allapotban)
Geometriai tulajdonsagok




K6szonom a figyelmet!

Gera David Akos



