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Az Indoor Positioning módszerek  

Forrás: Rainer Mautz 2011: Overview of Indoor Positioning Technologies, Keynotes, IPIN’ 2011, Guimaraes 
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Indoor Positioning – egy új konstelláció 

GNSS gyengeségek: (elméletben ugyan globális, de a 

gyakorlatban olyan, mint az ementáli sajt: tele van lyukakkal) 

 Épületen belüli mérések 

 Erősen beépített területen mérés 

 Dús erdei növényzet 

 Napfolt tevékenység (11 éves ciklus) 

 Működtetési kiszolgáltatottság 
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GNSS erősségek: 

 A leghatékonyabb általános célú navigációs eszköz 

 Globális 

 A legszélesebb felhasználó lehetőségeket kínálja 

 DE…. 
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Indoor Positioning – egy új konstelláció 

 

„GPS can no longer evolve fast enough. Satellite-based systems 

cannot maintain the speed of development now required for the 

hyper-fast evolutionary pace of modern applications and devices. 

For positioning for the future, it has become exceedingly clear 

that GPS now needs a terrstrial component” 

Forrás: GPS World, 2011: Locata, a new constellation 
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„A GPS nem képes eléggé gyorsan fejlődni. A műholdas helymeghatározó 

rendszerek képtelenek lépést tartani a modern alkalmazások és eszközök hiper-

gyors fejlődésének ütemével. A helymeghatározás szempontjából egyértelmű, 

hogy a jövőben a GPS-nek szüksége lesz egy földi kiegészítő összetevőre. 

Forrás: GPS World, 2011: Locata, a new constellation 
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Indoor Positioning – egy új konstelláció 

A Locata új helymeghatározó rendszere 

(rádio pozícionáló rendszer): 

 Földi lokális/regionális hálózat, mely a GPS 

űrszegmensének földi változata (GPS 2.0) 

 Nem a GNSS helyettesítője, hanem földi kiegészítője 

 Működhet a GNSS kiegészítőjeként, de függetlenül is 

 Az űrszegmens helyett (műholdak) földre telepített adók 

(kvázi műholdak) hálózatát használja, melynek jelerőssége 

lehetővé teszi az épületen/zárt tereken (bánya) belüli 

helymeghatározást is. 

 A Locata vevő (alapvetően hasonló felépítésű, mint egy 

alacsony költségvetésű GNSS veveő) képes mind a GNSS 

jelek, mind a Locata adók jeleinek vételére 

 Így a Locata helymeghatározó rendszer zökkenőmentes 

átmenetet biztosít a helymeghatározásban azokon  a 

helyeken, ahol már nem lehet használni a GNSS jeleket 

(kvázi átkapcsolt a Locata rendszerre). 

 Az adók és vevők szinkronizációja a Locata rádió-

pozícionáló rendszerének alapja. Ez ugyanis a lényege a 

rendszer működésének. A levédett technológia 

(TimeLock) egyedülálló, senki másnak nem sikerült még 

megvalósítania. 
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Indoor Positioning – egy új konstelláció 

Fontos: nem Pseudolite technológia, 

hanem sokkal inkább rádió-frekvencia 

módszer 

 A szinkronizációs technológia 

alapvetően különbözik 

 Nem differnciális számításokról van 

szó (nem bázis-rover vektorok 

képződnek), hanem valósidejű 

kinematikus „egypontos” pozíciókat 

számol a rendszer. 

 Különbözik a jelerősség 
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Indoor Positioning – egy új konstelláció 

A Locata új helymeghatározó rendszere (rádio pozícionáló rendszer): 

 A TimeLock szinkronizáció biztosítja, hogy nagy pontosságú 

helymeghatározás végezhető a GNSS rendszerhez hasonlóan egyutas 

jeladással és egyszerű vevőkkel. 

 A TimeLock megoldás nélkül (más fejlesztők itt tartanak még csak) komoly 

hardver kiegészítőkre és referencia hálózatra lenne szükség, ráadásul még így 

sem lehetne biztosítani a kívánt pontosságot. 

 Vivőfázis mérésen alapuló egypontos megoldás. Nincs szükség két vevőre 

(bázis-rover) és differenciális korrekciókra, a fázistöbbértelműség feloldása on-

the-fly módon történik. 
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Indoor Positioning – egy új konstelláció 

Az igényeknek megfelelő területi lefedettség és pontosság 

 A mérési igények szerint alakítható a területi lefedettség (lokális/regionális) 

 A mérési igények szerint konfigurálható  a rendszer pontossága 

 Gyakorlatilag saját földi GNSS rendszer telepíthető 
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Indoor Positioning – egy új konstelláció 

Alapkiépítés adó-vevők: 

 Adó (transmitter)/vevő (receiver)  Transceiver: LocataLite 

 A jelet továbbító egység 

 Rover vevő (Locata), ami egy, a Locata jelek vételére is képessé tett GPS 

vevő. 
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Indoor Positioning – egy új konstelláció 

Alapkiépítés: A Locata hálózat  

 A TimeLock technológiát felhasználva min. 3 LocataLite (transceiver) 

automatikusan szinkronizálják a jeleket és ilyenmód bázishálózatként 

„együttműködnek” 

 A TimeLock szinkronizáció 3 nanoszekundum pontossággal történik, ami 

meghaladja a GPS műholdak fedélzetén található atomórák pontosságát. 

Mindezt atomórák, kábelek, referenciahálózat nélkül éri el. 

 A hálózat kiterjedés egy szobányi területtől kezdve a több tíz 

négyzetkilométeres régiókig terjedhet. 

 A Locata jelerősség tetszőlegesen változtatható a helyi előírások és 

rendeleteknek megfelelve. 

 A Locata jelek leginkább a mobil telefon jelekhez hasonlíthatók (erősségben). 

Így egy milliószor erősebbek a GNSS jeleknél. 

 Jelenleg 2.4 GHz ISM (Industrial, Scientific, Medical) sávban működik. Ez az 

ISM sáv jelenleg nem kötött licenszhez és világszerte használható. Ezt a sávot 

használja a WiFi és a Blootooth is.  
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Indoor Positioning – egy új konstelláció 

Alapkiépítés: A Locata hálózat  

 A TimeLock technológiát felhasználva min. 3 LocataLite (transceiver) 

automatikusan szinkronizálják a jeleket és ilyenmód bázishálózatként 

„együttműködnek” 

 A TimeLock szinkronizáció 3 nanoszekundum pontossággal történik, ami 

meghaladja a GPS műholdak fedélzetén található atomórák pontosságát. 

Mindezt atomórák, kábelek, referenciahálózat nélkül éri el. 

 A hálózat kiterjedés egy szobányi területtől kezdve a több tíz 

négyzetkilométeres régiókig terjedhet. 

 A Locata jelerősség tetszőlegesen változtatható a helyi előírások és 

rendeleteknek megfelelve. 

 A Locata jelek leginkább a mobil telefon jelekhez hasonlíthatók (erősségben). 

Így egy milliószor erősebbek a GNSS jeleknél. 

 Jelenleg 2.4 GHz ISM (Industrial, Scientific, Medical) sávban működik. Ez az 

ISM sáv jelenleg nem kötött licenszhez és világszerte használható. Ezt a sávot 

használja a WiFi és a Blootooth is.  

 

 

 

11 



12 

Indoor Positioning – egy új konstelláció 

Alapkiépítés: Timetenna 

 A beltéri használathoz 

tervezett antenna 

 A fejlesztés lényege: az 

épületen belüli körülmények 

esetén fellépő nagyon erős 

többutas terjedés kezelése 

 2-3 cm pontosság 

 Fejlesztési irány: 

miniatürizálás, akár 

mobiltelefon méretben is 
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Indoor Positioning – egy új konstelláció 
Azonnali nemzetközi együttműködések és partnerség: US Air Force 
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Indoor Positioning – egy új konstelláció 
Azonnali nemzetközi együttműködések és partnerség: Leica Geosystems 
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Indoor Positioning – egy új konstelláció 
Azonnali nemzetközi együttműködések és partnerség: Hexagon AB 
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Indoor Positioning – egy új konstelláció 
Locata-Leica együttműködés: Leica JPS (Jigsaw Positioning System) 
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Indoor Positioning – egy új konstelláció 

Felhasznált Irodalom: 

 Rainer Mautz (2011): Overview of indoor positioning technologies, Keynote, 

IPIN’ 2011, Guimaraes 

 GPS World, September 2011, Loacata – a new constellation 

 GPS World, October, 2011, Locata ICD, air Force CDR, Leica Product 

 Position, Aug/Sept 2011, No.54, Locata Positioning System: GPS without 

satellites 

 Chris Rizos & Binghao Li: (internet letöltés: 2012 március): Independent testing 

of Locata: A New High Accuracy Indoor Positioning System, school of 

Surveying and Spatial Information Systems, UNSW, Sydney, Australia 

 www.locata.com 

 http://mining.leica-geosystems.com/products/Jassist/Jps/ 
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http://www.locata.com/
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Köszönöm a figyelmet!  
 

 


