SOKKIA - 2008

Elvezd a mozgéas
szabadsagat !
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A mozgas szabadsaga:
Termékeink
- sokszinlisége,
- gazdag valasztéka,
- személyre szabhatd konfiguracioja,

- mUszaki paraméterel

atvitt és valds értelemben is nagy
mozgasszabadsagot biztositanak a
felnasznalénak !
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GNSS fejlesztesek 2008-ban
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Egy évvel ezelott
Bator kinyilatkoztatas:

A Sokkia GSR2700ISX a
leghatékonyabb RTK
vevo a piacon !



GSR2700 ISX

SOKKIA
FREESTYLE 380" Y
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Csucsképesseéqu alapszolqal

=Szupergyors Ujrainicializalas
=Hatékony RTK algoritmus (fix poz. 80km-en is)
=Egyszerii Uzembe helyezés
n[ 2C-re és L5-re elokészitett
=Vizalld, leejtés- és eldbléstiir6 magnézium haz
*GSM modem vagy URH radié6 beépitve

+

Komfortfokozo extrak

=Skala tipusu allapotjelzok

=Szoveges hanguzenet

=10 6ra uzemido 1 feltoltéssel

=Teljesen kabelmentes (2 Bluetooth port)
=Egyszerii kezelésre optimalizalva




GSR2700 ISX

2008-ban
008 b Here, Burnett has employed Sokkia's advanced
L GPS/GLONASS receiver, the GSR2700 ISX, to
NemzetkOZ| obtain RTK measurements accurate to within
2cm.
szaklapok

érdeklddésének  Korean researchers use SrE—
ISX receivers to track envi

kozeppontjaban.  yarming conditions in An

Pozitiv reakciok,
sikeres tesztek.




GSR2700 ISX

Pozitiv visszajelzések




GSR2700 ISX - Fejlesztések 2008-ban

f

*Glonass pozicionalas
=Nagyobb akku
2600 mAh, 17.5 dra statikusan, 12 éra RTK roverként

=Tobbszori ingyenes firmware frissites

= Mobile Reference Station koncepcio
lerepi bazis tobb roverrel T
NTRIP kapcsolat

GSR NetLink szoftver PDA-n || % =

Auto MRS beallitassal

SOKKIA
FREESTYLE 380" Y
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4 Program beallitasai..

Export...
Koordingta rendszer, ., 5:.5,1t
Soksztgvonal..,
Murka bealitasai...
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SOKKIA

J Integracié: méroallomas + GNSS vevo + SW ~
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Export...

Koordinta rendszer... M

Soksztgvonal..,
Murka bealitasai...

4 Program beallitasai..
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SurvCE vezérloszoftver
- AutoCAD alapu méréprogram
- Vektorgrafikus térkép kezelés
- Szerkesztés a méréssel egyiddben
- Import & Export: DXF, LandXML, Shape
- BMP képfajlok (legifotd) megjelenitése
- Teljes geodéziai eszkoztar
- Utkitliz8 programmodul

Ps:|1010  |Leir: EEN
E:584513.199 N:81381

AN




GSR2700ISX

2009
Meg ma is

a Sokkia GSR2700ISX a
leghatékonyabb RTK
vevo a piacon !




Bemutatjuk a GSR1700 CSX vevot

GSR1700 CSX

Elvezd a mozgas szabadsagat !




Bemutatjuk a GSR1700 CSX vevot

GSR1700 CSX

= GeodeticSurveyReceiver

~*" Elvezd a mozgas szabadsagat !




Bemutatjuk a GSR1700 CSX vevot

GSR1700 CSX

= GeodeticSurveyReceiver

= Egy frekvencias

~*" Elvezd a mozgas szabadsagat !




Bemutatjuk a GSR1700 CSX vevot

GSR1700 CSX

. GeodeticSurveyReceiver

= Egy frekvencias

= Compact System (kis méret)

Elvezd a mozgas szabadsagat !




Bemutatjuk a GSR1700 CSX vevot

GSR1700 CSX

= GeodeticSurveyReceiver

= Egy frekvencias
=  Compact System (kis méret)

= Glonass tamogatas

[ |
\' PS
LONASS

Poziciészamitas utofeldolgozassal: statikus és kinematikus modszer, 0.5 cm -2 cm
Pozicioszamitas valos idoben: 1 méter (EGNOS vagy dGPS)




Bemutatjuk a GSR1700 CSX vevot

El6nyos tulajdonsagok

= Gyorsabb, hatékonyabb (10 perc/pay] .



Bemutatjuk a GSR1700 CSX vevot

El6nyos tulajdonsagok
= Gyorsabb, hatékonyabb (10 perc/pont)

= (Cserélhetd memoria (CF kartya)




Bemutatjuk a GSR1700 CSX vevot

El6nyos tulajdonsagok
= Gyorsabb, hatékonyabb

= (Cserélhetd memoria (CF kartya)

= Bluetooth kommunikacid




Bemutatjuk a GSR1700 CSX vevot

El6nyos tulajdonsagok
= Gyorsabb, hatékonyabb

= (Cserélhetd memoria (CF kartya)

= Bluetooth kommunikacid

= Magnézium haz




Bemutatjuk a GSR1700 CSX vevot

El6nyos tulajdonsagok
= Gyorsabb, hatékonyabb
= (Cserélhetd memoria (CF kartya)
= Bluetooth kommunikacio

= Magnézium haz

= Navigacio
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Bemutatjuk a GSR1700 CSX vevot

El6nyos tulajdonsagok

Gyorsabb, hatékonyabb

Cserélhetd memoria (CF kartya)

Bluetooth kommunikacid

Magnézium haz

Navigacio

DGPS képesség (EGNOS, vagy kiilsé RTCM, pl. SGO_DGPS-RTCM2.1)



Bemutatjuk a GSR1700 CSX vevot

El6nyos tulajdonsagok 16.7 x 10.1 cm

SOKKIA

Gyorsabb, hatékonyabb
Cserélhetd memoria (CF kartya)

Bluetooth kommunikacid

Magnézium haz

Navigacio
DGPS képesség (EGNOS, vagy kiilsé RTCM, pl. SGO_DGPS-RTCM2.1)
Kisebb, konnyebb



Bemutatjuk az SDR+ S/K programot

= Export/Import tobb
formatumban

= Szinvonalas grafikus
tamogatas

= Upgrade lehetdség
SDR+ S/K-rol Pro-ra

Export to: | |

Format:

3340 3 2886

s E

Yiew




GSR1700 CSX

—_—— |

Nyilvanvalo:

a Sokkia GSR1700CSX
a leghatéekonyabb L1
vevo a piacon !




FelsOkategorias
meéroallomasaink

SRX l NET1/ NETO5




Rendkivuli képességu
RED-tech EX lézertavmero

A (e

o SETX/SRX: 3+2 ppm pontossag 30 cm-t6l 200 m-ig

« NETO5 : 1+1 ppm pontossag 30 cm-t6l 200 m-ig
* Rendkivul gyors méres (<1.5mp)
« Erdsen fokuszalt fény

* A prizma mozgasa nem probléma
« Alacsony energiaigeny.

SOKKIA
FREESTYLE 360° ¢.

Feel the freedom to move




Rendkivuli képességu
RED-tech EX lézertavmero

Prizmara meres:

« SETX/SRX: 1.5+ 2 ppm
« NETO5:0.8+ 1 ppm
Foliara meres:

« SETX/SRX: 3+2 ppm

* NET0S5:05 +1 ppm I!!

SOKKIA
FREESTYLE 360° ¢.

Feel the freedom to move




Preciz IACS szog encoder

* |ACS fedélzeti kalibralas.
« Szélsdsegesen stabil.

* Feloldo kepesség 1" - §57.
* Alacsony energiaigeny.

« NETO0S5 : 0.5” pontossag !!!

SOKKIA
FREESTYLE 360° &

Feel the freedom to move




2008 — Uj SRX modellek

SRX Alapmodellek
= SRX5P-noRC
= SRX3P-noRC

=Nincs Bluetooth
=Nem tavvezérelhetd
*Nem prizmakoveto (de prizmakereso)

=kb 500 eFt arelony

sowaa =Barmikor konnyen bovitheto




Hamarosan: SDR+ a fedélzeten

a beallitasa ?

Eszkoz
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2008 dec.-tol:
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SurvCE a fedélzeten
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=GIS munkakhoz strukturalt attributum tarolasra is képes
=Import: DXF, Shape, LandXML, ASCII, BMP
=Export: DXF, Shape, LandXML, ASCII




SRX: klasszikus konfiguracio
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SRX: tavvezerelt konfiguracio

Vezérlés és tarolas a
prizmabotnal

SOKKIA




Fejlesztés 2008-ban: feluletszkennelés

Vizszintes, fuggdleges vagy
ferde feluletek racshalo alapu
e automatikus felmérése

Fedélzeti szoftver
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Data recorded in Fine mode




11 cm

1400 gramm 480 gramm

SOKKIA
FREESTYLE 380° -
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SOKKIN £ Pontossas Wi~ jm Pontossigs
garantalja a sikert ! f Megbizhatésag
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SQOKKIA

A Sokkia NET
miszerekben
frigyre lép a
legmagasabb
szintl
megbizhatdsag
az elvarhato
legnagyobb
pontossaggal.

A pontossag
garantalja a sikert !

i
‘A
.

Pontossag &
Megbizhatdsag



NETOS: a legpontosabb tavmero

Kalibrierergebnisse: ,,sticker target”

100mm-Bereich 500mm-Bereich

= 100 +0.1 mm = 500 -0.1 mm
= 200 +01 mm = 1000 +0.1 mm
= 300 +0.0 mm = 1500 +0.1 mm
= 400 -0.1 mm = 2000 +0.2 mm
= 500 -0.1 mm = 2500 +0.1 mm
= 600 -0.1 mm = 3000 +0.1 mm
= 700 -02 mm = 3500 +0.1 mm
= 800 -0.1 mm = 4000 -00 mm
L= 900 -0.1 mm = 4500 -00 mm
= 1000 +0.0 mm = 5000 +0.2 mm
= 1100 +0.0 mm = 5500 -02 mm
= 1200 +0.0 mm = 6000 -0.1 mm
= 1300 -0.1 mm = 6500 -0.0 mm
= 1400 +0.0 mm = 7000 -0.0 mm
= 1500 -0.0 mm = 7500 -0.0 mm
= 1600 -0.0 mm = 8000 -00 mm
= 1700 +0.0 mm = 8500 -0.0 mm
L= 1800 +0.1 mm = 9000 -0.0 mm
= 1900 +0.2 mm = 9500 +0.1 mm
= 2000 +01 mm = 10000 +0.1 mm

\
SOKKIN £ Pontossas Wi~ jm Pontossigs
garantalja a sikert ! 4 [’ Megbizhatésag
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NET: Automatikus célzas stabilitasa

1.0 1

0,8

M=

NET1: stabilitas hosszu idétartamon (65 é6ra)
ismételt automatikus célzas prizmara

A pontossag
garantalja a sikert

Pontossag &
Megbizhatdsag




NET: Ipari koordinatamero robot

0000000000000000000000000000000000000000000000000000000

AIRBUS A3so

.............................................

\
BOKKIR 2 Feweseeie Ll g Pontossigs
garantalja a sikert ! 4 [ Megbizhatosag
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NET: Ipari koordinatamero robot
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SOKKIA ~AFriossés (oo pmomss
garantalja a sikert ! 4 F Megbizhatosag



SOKKIA A pontasséag | . ' Pontossag &
garantalja a sikert 4 F Megbizhatosag



NETO5: Uj partner, Uj teriilet:

‘2. lézer ‘

vz -Geodata (Ausztria)
}61' ~ -Eupalinos szoftver
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GEODATA

SOKKIN £ Pontossas +~ jm Pontossigs
garantalja a sikert ! ' Megbizhatosag



SOKKIA A pontossag | 2 | ‘ Pontossag &
garantalja a sikert ! 4 F Megbizhatosag
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3DIM-PC: mérd és adatelemz0 szoftver

Pressure body: roundness measurement
Build-no.: Instrument NET2100 Radius design value (outs.): 1700,0 mm
Sect.-no.: Manufacturer Sokkia No of points: 24
Front/Rear: Ser.no.:
Frame-no:
Build state:
Mean radius: 1698,6 mm
measpoint measvalue ovality| Biggest ovality.: -4,5 mm
il 1696,1 mm -2,6 mm 6,0 mm
2 1695,4 mm -3,5 mm Tolerance: +10,0 mm
3 1698,2 mm -0,9 mm
4 1700,8 mm 1,6 mm t
5 1697,8 mm -1,5 mm %o 4 4
6 1705,4 mm 6,0 mm
T 1697,6 mm -1,8 mm 21 N
8 1694,9 mm -4,5 mm
9 1698,4 mm -0,8 mm &
10 1701,1 mm 2,0 mm 20
gl 1701,9 mm 3,0 mm
12 1702,1 mm 3,4 mm 19
13 1694,8 mm -3,7 mm
14 1694,7 mm 3,6 mm Quality control ]
15 1698,4 mm 0,3 mm . Name:
16 1702,5 mm 4,5 mm
17 1696,4 mm -1,5 mm Date:
18 1697,4 mm -0,4 mm
19 1698,8 mm 0,9 mm
20 1694,2 mm -3,7 mm
21 1698,6 mm 0,6 mm Acceptance
22 1698,6 mm 0,5 mm Name:
23 1700,4 mm 2,1 mm
24 1702,9 mm 4,4 mm Date:

.

A pontossag
garantalja a sikert !

Lo Pontossag &
i Megbizhatdsag
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2009 évi elbzetes: SDL1X

Felsorend
digitalis

szintezd

SOKKIA A pontossag ) w4 Pontossag &
garantalja a sikert ! ' Megbizhatosag



Ujdonsag: SDL1X

A pontossag
garantalja a sikert !



Koszonom a figyelmet !

h\
SOKKIA A pontossag L v Pontossag &
garantalja a sikert ! a f Megbizhatosag



