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Kozlemeny

A Geopro Kft. beolvadt a Leica Geosystems AG csaladjaba

Tisztelt Ugyfeleink és leendé Partnereink !

A Geopro Kft. tulajdonosai és a Leica Geosystems AG
kozott 2007. november 16-an létrejottszerzédeés
alapjan, a Geopro Kft. a Leica Geosystems AG 100%-
os tulajdonaba kerdilt, igy a fenti idoponttol a Leica
magyarorszagileanyvallalata.

Az elso és legfontosabb lizenete ennek a valtozasnak
az, hogy a magyar féldmérési eszkézdk piacan eddig is
komoly eredmenyeket eléré Geopro Kft. tovabbra is
valtozatlanul az Onék rendelkezésére all - mind eszkéz
értékesitési, mind szolgaltatasiteriileten.

Bizunk benne, hogy az erésebb  konszern-hattérnek"
készénhetéen, egyre szélesedd szolgaltatasaink
(tanacsadas, szupport, szerviz, RoadShow-k,
szeminariumok) méginkabb ki tudjuk épiteni.

Ahogy eddig is, fontosnak tartjuk a személyes - nem

ritkan barati - kapcsolatok tovabbi apolasat ées
kiépitését.

Mérne? Mérne!

Az elmult években a kézép-eurdpairégio és a hazai piac
jelentésége egyre nagyobb lett. A Leicakonszern célja,
hogy stratégiailag fontos piacokon, sajat értékesitési
szervezetet tartson fenn. Tébbek kozott ez vezeteft
ahhoz a déntéshez, hogy a Geopro Kft. - mint legujabb
leanyvallalat - bekeriilt aleica eurdpai csaladjaba,
minddssze néhany héttel az ausztriai képviselet
beolvadasa utan.

Az eurdpai halozat eldonyeit és tapasztalatait
kihasznalva még rovidebb reakcididovel
szeretnénkreagalni az Ondktol érkezdé igényekre -
%ﬁn)rsan és pontosan szallitani, szervizelni (Geokomp

Terméktamogatasi részlegiinket 2008. januar 1-t6l
tovabbi féldmeré mérndk erdsiti, igy mar ket
szakemberlink foglalkozik a vasarlok betanitasaval és
felmerdlt kérdéseik megvalaszolasaval.

A Geopro Kft. és a Leica Geosystems kdszoni
vasarléink kozel 7 éves bizalmat, és a Geopro Kit.
kollégainak kivalé munkajat.

Csapatunk a jévében is azon fog dolgozni, hogy az
Onék igényeit kielégitsiik, és pozicionkat - mint vezetd
hazai geodéziai muiszerszallité - megtartsuk.
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AKTIV Vev6Tamogatas 4r

o

Technikai tanacsadas Szerviz (150 +NAT)
m  kiilén csak tanacsadassal foglalkozé szakember ® 2 Leica szervizmérnok
m  miiszaki kérdések gyors megvalaszolasa m  alkatrészraktar
m  oktatasok, tanfolyamok megtartasa = miiszerkalibralas

Gombas Laszlo

®  bérmiiszerek B  miszerbeszallitas szervizbe:

aktiv-vt@geopro.hu aktiv-vt@geokomp.hu
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Leica TPS1200+
uj utak a min éségben!
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TPS1200+

Mik egy hatékony mér o6allomas ismérvei?

Szogmeresi pontossag

Tavméres (prizmaval )

Tavmeéres (prizma nélkdl)

= Autdmata célzas és célkovetes

= A mérési eredmenyek megjelenitése '
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TPS1200+

Uj mér 6allomas generacio

= Uj taves 6

= Uj EGL - PowerSearch egység

= Uj generacios rendszer analizis - EDM
= Uj szines kijelz 6 ColorLCD IV

= Uj pontossagi kategoriak
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TPS1200+

Uj taves 6

» Kevesebb lencsetag

= Tisztabb kep

= Egy egyedulallé alaplap mely olyan
processzort hasznal, mely javitja a

kommunikaciot a kiilonbo6z 06 érzékel ok
kOzott.

= Az egyedulallo EDM lézerdidda,

hasznalhaté prizma nélklli és prizmas
meresekhez egyarant.
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TPS1200+

Uj ATR — automata célzé és célkovet 6
Uj PowerSearch — automata célkeres 6

Uj ATR CMOS kamera

= pixel méret 6- pm

= magasabb mérési pontossag
» Tovabbfejlesztett LOCK lGizemmod (kdzel, kddben...)

» ATR szOgpontossaga Hz, V (std. dev.): 1“ (0.3 mgon)
= Allaspont meghat. pontossag (std.dev.): +1 mm

Search Measure
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TPS1200+

Uj tdvmér 8k — nagy pontossag!

PinPeint PinPeint
R100 R400
PinPeint PinPeint

R0 | R1000
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TPS1200+

RL tavmer 6 mod — lézertdvmérés nagy pontossaggal!

B ‘ =i

Pt |z
| | Keétszeres hatotavolsag!
170 m > 400 m
Reflectorless range
2000 m
PinPeint 777 o~
R1000 |
500 m > 1000 m
PinPoint accuracy:
2 mm + 2 ppm 4 mm + 2 ppm 2 mm + 2 ppm
Om 500 m > 1000 m —_—
.. , L, Laser dot size:
Megnovelt megbizhatésag! s Bk e
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TPS1200+

IR tavmer 6 mod — mérés prizmara nagy pontossaggal!

ISO 17123-3, 1SO 17123-4, IEC 60529, MIL-STD-810F, ISO9022
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TPS1200+

Uj szines kijelz 6

Uj LCD érint éképerny 6 — color — IV. generacios

| |
» Minden System1200 mér 6allomashoz
= Legujabb technologia
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Leica SmartRTK
Uj utak a halozati RTK megoldasokban!
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Leica Smart - technologia
Mik egy hatékony GNSS rendszer ismeérvei?

= Jelvétel 1@,M§AR>TTRA ck " SmartTrack

V

" Smart Check

v

B SmartRTK

" |nicializalas

‘ = Pontossag = €=

o
’ = JOv 6"- biztonsag r )Y " | eica - Garancia
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Leica Smart - technologia
Mik egy hatékony felmér o6 rendszer elemei?

e
S
=]
4
s
]
E
N

WORKING
TOGETHER

A &
3K runcrion
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Magas min 6seg elérhet 6 aron! C.%P
GPS900CS - terulet-specifikus GNSS vev 0 GNSS

future proof

GPS900CS GNSS e-rover vev 6

Terilet specifikus GNSS vev 6
Pontossag (RTK): 10mm + 1 ppm
Adatétvitel: GSM és URH
Memoria: 256 MB bels 6 vagy b évithet 6 CF kartya (opcionalis)
Komm. Portok: 1 db USB/RS232 és 3 db Blurtooth
System1200 m UGszerekkel azonos objektum struktira
System1200 m UGszerekkel azonos kezelés
System1200 m UGszerekkel azonos tartozékok
Kdnnyen elsajatithato kezelés

Megbizhatdé, robosztus hardver

" ~
Biztos és felkészilt hattértamogatas AKTIV Vev6Témogaté§

-
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Leica - GNSS termékek -
SmartRover - GPS900CS GNSS

future proof

SmartStation

WORKING
TOGETHER
A
A FUNCTION
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Leica Smart - technologia
Real-Time pozicio pontossag — Uj utakon!

P8 SmartRTK

!

Uj stratégia - RTCM3.1 - MAC smartRTK
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GNSS RTK feldolgozas
RTK — 0 halozati megoldasok

Egy-bazisos megoldas:

= Egyszer Gbb szoftver

= B4zis < 30-50 km

= Régebbi rover vev 6k

= Utofeldolgozas lehetséges

= Szokasos vektorfeldolgozas

l@
yaN *ﬂﬁ

Bazis allomas (Y, X, M)

Halbzati megoldas:

= Bonyolult szoftver

= Bazis > 50 km

= Korszer U rover (GNSS)

= Feldolgozo kdzpont,
integritas garancia!

= Specialis halozati koncepcio

A\ _-~B3
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GNSS RTK feldolgozas
RTK — 0 halozati megoldasok >

Hal6zati RTK megoldas alapjali

= A létez 6 haldzati RTK koncepciok - MA
= FKP — fellleti korrekcidos paraméterek meghatarozasa

= VRS — virtualis referencia allomasok modellezése

Cél: a szabalyos hibak kikiiszbbolése  (palya-, m (ihold érahiba, troposzféra)
= Nem kell semmi extra program a vev 6kre
= Hagyomanyos feldolgozas — egy bazis
= Viszont minden felhasznalora mas referencia adatok generalasa

" nem egyseéges adatszoras
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GNSS RTK feldolgozas S Sa>
A

RTK — 0 halozati megoldasok DA ——
A e

~
N - -
B1 . .-

= Uj koncepcio!
* MAC — F6-Seged Koncepcio ( Master -Auxiliary Concept )
» Halozati megoldas a kdzeli allomasok bevonasaval!
» Minden lényeges informacio tovabbitasa a rover vev  6be
(nyers mérési adatok, korrekciok)

» Az egyetlen szabvanyositott megoldas!
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GNSS RTK feldolgozas

RTK — Uj halozati megoldasok

Master-Auxiliary Concept (MAC) - A F

D —,
34‘5 2

-Seged Koncepcio

Segéd-Referencia
Allomas C

-

F6-Referencia Allomas

®
2\
7
A 1
\ s‘/ ‘\‘
! 2
] = Segéd-Referencia
/ \r \ \AﬂomasD
, -, / | °
= Az UJ Leica tamogatott koncepcio! ’ NN )
/ I s \ )
= Tobb bazis alkalmazasa T | oo/
Segéd-Referencia i ~~~~~~~ \\ ¥
, ., g e , AllomasB ™~ = 7 Te~L
= Tobb informacié (folos mérések) o 1 >
) ) L @ Halozati
= Pontossag €s megbizhatosag névekedes! Seqéd-Reference Feldolgozo
Allomas Kozpont
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Leica GPS SpiderNet — A MAC megvalositasa

Master-Auxiliary Korrekciok (MAX) — RTCM szabvanvos

Single site
(2 carrections

¢ % Mearest site
/ 1=F corrections

Single cell
24 carrections

RTK Proxy Server N

{TK Data distribuitor Automatic cell

5 corrections

pE—

Leica MAX

RTCM V3.1 Hal6zati RTK

A Master- Auxiliary Koncepcido megvalésitasa
NTRIP-re alkalmas
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Leica GPS SpiderNet — A MAC megvalositasa
Egyenre szabott Master-Auxiliary Korrekciok ( i-MAX)

5 carrections . ]
Leica I-MAX
M t , "
v gcgﬁéﬁfﬁf = Egyénre szabott korrekciok
£ . . = TAmogatas a rover vev 6k korabbi modelljeihez
<= = ‘ . ingle cell
= (2 corrections

» RTCM V2.x, V3.0 alapvonal formatum
» NTRIP-re alkalmas

RTK Proxy Server ~
{TK Data distribuitor

| Automatic cell
20 corrections
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Az lonoszféera hatas kezelése — U utakon!

Leica SmartRTK

Is your data
out of focus?

= A MAX tovabbfejlesztése
= T6bb m Ghold a szamitasban
= Nagyobb pontossag

= NemzetkOzi Szabvanyra épit
= RTCM V3.1

» Minden Leica GNSS vev 6ben
= FW 5.62

/1]
ARN
7
1 1]
[ ] ]
N ||
1]

AR
smartRTK
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Az lonoszféera hatas kezelése — U utakon!

Leica SmartRTK

Is your data

» Smart Track out of focus?

= Smart Check

l

= Smart RTK
» Szélesebb alkalmazhat6sag
= Pontossag novekedes

= Nagyobb homogenitas

smartRTK
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GNSS RTK feldolgozas
Real-Time pozicio pontossag — Uj utakon!

smartRTK

Leica SmartRTK — felhasznalt m dholdak szama

A SmartRTK felhasznal:

= minden m (iholdat a tobbértelm (iség feloldasahoz a hal6zatban,
= minden m Uholdat a f 6allomason,
= amit nem kodvettek mas allomasok,

= amikhez a tobbértelm (iség nem kerilt feloldasra a halézatban.

El8nyok
= Kilonféle adatok allnak rendelkezésre, tobb m  Gholdhoz

» T6bb megoldott ,epocha” a rover vev  6ben
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GNSS RTK feldolgozas

Real-Time pozicio pontossag — Uj utakon! A

Leica SmartRTK — felhasznalt m dholdak szama

Rover mammel afgoritmusssdl X SmeatiRITHK - v

Coordinate Difference (m)

nnnnn

Time

csak 5 m tihold a tobbértelm (iség feloldasara 6-8 mihold a tobbértelm Uség feloldasara
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GNSS RTK feldolgozas
Real-Time pozicidé pontossag — U] utakon!

smartRTK

Leica SmartRTK — Atmospheric Decorrelator Technology

Normal megoldas (£EBB) SmartRTK

0.15 : : : : : 0.15

e
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L =
S =
@ K
b 0 = 0
z z
2 2
=] =)
T 005§ T 005§

01 -0.1

I I I I I I
0 S00 1000 1200 2000 2500 3000 0 500 1000 1500 2000 2500 2000

Zeit [3] Zeit[s]
Szoras: 4.&om Szoras: 1.8 am
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GNSS RTK feldolgozas
Real-Time pozicio pontossag — Uj utakon!

smartRTK

Leica SmartRTK — Reprodukalhatosag

= SmartRTK és RTCM 3.1
» A felhasznalt referencia adatok fizikailag létez 6 referencia allomasradl valok

» Szabvanyositott algoritmusok a felhasznalt korrekcio s adatok szamitasara

= ElI6nydk
= Korrekciok:
= Ujra el 6allithatdk, reprodukalhatdk
= Egynem (i eredmények a teljes halézatban

= Nem csOkken a pontossag a haldzaton belili mozgasok soran (a VRS-nél a
virtualis referencia allomas, csak optimalizalva van az els 6 megoldasra!)
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Real-Time pozicio pontossag — Uj utakon!

Leica SmartRTK — Osszegzés q}{b\

smartRTK
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15 db UJ GPS+GLONASS Leica allomas 2007-ben!

5 db UJ GPS+GLONASS Leica allomas 2008-ban!
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Ha szamit a pontossag! —

= Gondolj nagyot!
» Kezd a lehet 6ségekhez mérten!
» Fejlodj gyorsan!

— a min 6ség meérhet 6!

Koszonom figyelmuket!
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