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A XX. szazadi cegtorténet...

*AGA 1947-1988-ig

*Geotronics 1988-1998-ig

*Spectra Precision 1998-2000
(Geodimeter , Spectra Physics, Zeiss)
*Trimble 2000 majusatol
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...es a forradalmi vivmanyok

sa fénytavmérés (1947), mely minden mér 6allomas alapja

*a bels 6 memdéria (1984)

sa kéttengely G kompenzator, mely kezeli a vizszintes szog kompenz  alasat (1985)
ea szervomotoros meghajtas (1989)

eaz automatikus prizmakovetést (1989)

saz integralt felmérés, amely k6zos platformot adott a méroallomas és GPS
formatumainak (1994)

*a levehet 6 vezérl 6egység (1994),
ea nagy hatétavolsagu prizmanélkili tAvmérés (1999), barmilyen fellletre

sa szines, érint 6képerny 6s univerzalis vezérl 6 (2002), amely minden Trimble m {szert

kezel (GPS-t, mér dallomast, |ézerszkennert) és adatot tarol
sa vezeték nélkuli adattovabbitas (2002) a mér érendszerben: Bluetooth
Integralt felmérés vezérlése egyetlen kezel 6egységr 6l (2004): GPS+mér dallomas

*Térszkenner funkcioval rendelkez 6 méréallomas (2007)
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Geodéziai miiszerek kereskedelme és szervize.
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Trimble kezel 6egységek és kompatibilitasuk:




Trimble5503 DR
muszercsalad




Trimble5503 DR m liszercsalad jellemz o6i:

*3” szdgpontossag
*5000 m hatoétavolsag egyetlen prizmara
*A prizmas iranyzast hangjelzés segqiti

*DirectReflex - prizmanélkili tavmeéréshez Iézertavmér 6, kétféle
hatotavolsaggal: 80-100m-es vagy 600m-es

*Rendelhet 6 vagy kés 6bb b évithet 6 kit (izéfénnyel

*Négysebesség (i szervomotor: kit Gizéskor, tdbbpontos
tajékozaskor, szabadallaspont meghatarozaskor 3D-be  niranyba
fordul

*Az iranyitasa szabadon varialhatd: hagyomanyos Geod  imeter-
rendszer U kezel 6egységgel, ACU kezel 6egységgel, TCU
kezel6egységgel, vagy ,taviranyithatd” laptoprol, szamitd gépr ol
emulatorszoftver segitségével

*Minden kezel 6egysége teljes szoftverezettség i (pl.:3D Road,
fellletszken, stb.)

*Minden kezel 6egysége magyarnyelv

eSajat program irhatéo a m Uszerhez



Trimble5600 DR
muszercsalad




Trimble5600 DR m liszercsalad jellemz o6i:

*Valaszthat6 17,27,3” vagy 5" szdgpontossag

*5000 m hatoétavolsag egyetlen prizmara
*A prizmas iranyzast hangjelzés segqiti

*DirectReflex - prizmanélkili tavmeéréshez Iézertavmér 6, kétféle
hatotavolsaggal: 80-100m-es vagy 600m-es

*Tovabbépithet 6 a rendszer automata, robot mér o6allomassa

*Rendelhet 6 vagy b évithet 6 kit iz6fénnyel (az automata és robot
muszerekben ez standard tartozék)

*Négysebesség i szervomotor

*Az iranyitasa szabadon varialhatd: hagyomanyos Geod  imeter-
rendszer U kezel 6egységgel, ACU kezel 6egységgel, TCU
kezel6egységgel, vagy ,taviranyithatd” laptoprol, szamitd gépr ol
emulatorszoftver segitségével

*Minden kezel 6egysége teljes szoftverezettség 1 (pl.:3D Road,
fellletszken, stb.)

*Minden kezel 6egysége magyarnyelv

eSajat program irhatéo a m Uszerhez




Néhany gondolat a taviranyitasrol:

»,Egy-emberes” mérést tesz lehet 6vé

*A mérnok/déntéshozo lehet ott a
bemérend 6/kit izend 6 pontnal

*Nincs sziikség manualé készitésre,
felvezetésre

A miuszer kezel 6egysége maga a
taviranyito egysegq is: koltséghatékonysag

*Nagyon flexibilis kialakithatosagu a
prizmaoldal




A kezel 6egysegek kompatibilitasanak




A kezel 6egysegek rovid attekintése

Geodimeter CU, a hagyomanyos tasztatura

eAlfanumerikus billenty Gzet és kijelz 6

*T6bb, mint 10.000 pont tarolasara alkalmas bels 6
memoria

*Magyarnyelv G menirendszer
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3.4 Angle and distance

eSajat program irasi lehet 6ség (akar 20 db)

Athelyezhet &, adat ki,-és beolvasashoz azt
megkonnyitend 6, a muszerr 6l levehet 6

*Felhasznalhat6é az Trimble 5500, 5600-as mér

T N *Teljeskor (i szoftverezettség (21 db f Sprogram
Sy f-’-'l-‘_?;%:‘; +alprogramok), intelligens allaspont-meghatarozasi
B TR Tk modszerekkel
1.1 Intersection between lines 1.2 Offset intersection
o . eEgyszer (ien kezelhet 8ség, nagyfoku flexibilitas

) 7&4

oallomashoz

*Robot m (iszer esetén taviranyitoként funkcional

*Kezelése, szellemisége a Geodimeter400/500/600-as

szeéridkéhoz hasonld, azok tovabbfejlesztése

Stn estab. 10:19 Coord 10:17 P42 10:18 P61 10:17

1.Known Station N=x0x Pro=1 Ok?

2 Free Station E=xxxx Pcode=1 N=88279.753

3. Known Station+| ELE=xx HT=123.8%0 E=99153.375
ENT ENT



A kezel 6egysegek rovid attekintése
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Program

20 évre visszamen 6
rendszerszemlélet!
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ACU tasztatura
*36 gombos alfanumerikus billenty  (izet
*Szines, ellenfényben is jol lathato érint  6képerny 6s kijelz 6
*128 Mb bels 6 memoria, 206MHz processzor, 64Mb RAM
*Magyarnyelv G és magyarhangu kezel éfelllet

*Teljeskor 0 szoftverezettség, intelligens allaspont-
meghatarozasi modszerekkel, interaktiv grafikus
programokkal (pl.: kit Gzés, COGO a digitalis térképr ol)

*SHP, DXF kezelés a terepen, szerkesztés akar (a
szinesben megjelen 6) rétegenként is

eInteraktiv munka raszterr 6l (pl.: légifoto, szkenallomany)
*Ki,- és beolvasas Blutooth, LAN, USB vagy soros port  on
*Sajat program irasi lehet 6ség (XML-ben)

*E-mail kiildés-fogadas terepen, internetelérés

*Felhasznalhat6 az Trimble 5500, 5600-as
mér éalloméashoz, valamint barmely Trimble GPS-hez

*Robot m liszer esetén taviranyitoként funkcional
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A kezel 6egysegek rovid attekintéese:

Program W= ...

H

20 évre visszamen 6
rendszerszemlélet!

TCU tasztatura
eAlfanumerikus billenty (zet
*Szines, ellenfényben is jol lathato érint  6képerny 6s kijelz 6
*256 Mb bels 6 memoaria, 400MHz processzor, 64Mb RAM

*Magyarnyelv G és magyarhangu kezel éfelllet

*Teljeskor 0 szoftverezettség, intelligens allaspont-
meghatarozasi modszerekkel, interaktiv grafikus
programokkal (pl.: kit Gzés, COGO a digitalis térképr ol)

*SHP, DXF kezelés a terepen, szerkesztés akar (a
szinesben megjelen 6) rétegenként is

eInteraktiv munka raszterr 6l (pl.: légifoto, szkenallomany)
*Ki,- és beolvasas Blutooth, LAN, USB vagy soros port  on
*Sajat program irasi lehet 6ség (XML-ben)

*E-mail kiildés-fogadas terepen, internetelérés

*Felhasznalhat6 az Trimble 5500, 5600-as, S6-0s
mér éalloméashoz, valamint barmely Trimble GPS-hez

*Robot m liszer esetén taviranyitoként funkcional




Trimble S6 m Uszercsalad




'Ez nem evollcio, ez REVOLUCIO!”

1947 1956 1964 1971 1978 1986 1990 1994 1996 1998 [
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Amit 8l valoban forradalmi a Trimble S6 mér 6allomas rendszer:
*MagDrive ™ technoldgia
*Sure Point ™ technolégia
*MultiTrack ™ technoldgia
*Trimble Control Unit (TCU)



A MagDrive ™ technoldgia:

A hagyomanyos szervomotortol eltér  éen, itt az alhidadé
elektromagneses mez 6n lebeg .

Ennek el ényei:

*Nincsenek surlédo alkatrészek
*Nincs kuplungszerkezet

*Nem léphetnek fel mechanikai hibak
*Nincs kollimacios hiba

*Nincsenek a mechanizmusbodl adoddé m  Gszerhibak




A SurePoint ™ technoldgia:

A hagyoméanyos kompenzatortdl eltér  6en, (ahol a
kompenzacio csak matematikailag torténik meg) itt

rendszer teljesen interaktiv

Ennek el ényei:

A miuszer I6kés, megd o6lés esetén visszaall a fligg odleges
helyzetbe (a kompenzator munkatartomanyan beltil)

*A szogmeérés es a kompenzalas egyszerre torténik

*Valbdi figg 6legest mér a m (szer




A MultiTrack ™ technologia:

A piacon elterjedt passziv prizmakovetést 6l eltér 6en, ez a
technoldgia lehet passziv is, vagy aktiv

Ennek el onvyei:

*Koveti, megkeresi a konvenciondlis prizmékat is (pa  ssziv
maod)

A munkateruleten tébb prizma hasznalata esetén nem
torténik elazonositas (aktiv mod)

*Az egyedi prizmaazonositoval (ID) azonos
karakterisztikdju prizmék hasznalatakor sincs elazo  nositas

*A prizma ,megjeldlhet 6” egy GPS vev 6vel. Ekkor a
muszer 6sszelatas nélkil is kdvetni tudja a prizma

s




Egyéb Ujdonsagok, el o6nyodk:

A kezel 6szervek eqgyoldali elhelyezése:

o ,Félkezes” mérés: paranycsavarok, szervos parallaxi S csaval,
meéréskezel 6 huvelyk-billenty G egy oldalon (a kezel ének nem kell
elvennie a szemét az okularrol)

”w s

Masodik tavcs oallas kijelz o:

”w s

*A masodik tavcs 6allasban segiti az észlelést, egy -a legfontosabb
adatokat mutato- LCD kijelz 6

Naqgy hatotavolsaqu lézertavmér o0 (DirectReflex):

*A muszer valaszthaté 100m-es vagy 900m (!) hatétavolsadg U
lézertavmeér ovel. A minimalis/maximalis hatotav megadasaval
kisz lirhet 6 az elazonositas (iranyvonalba bel6go, athuzo objek  tumok)

Kit Gzofény:

ry ”

*Minden S6 mér éallomas standard tartozéka a kit  izéfény







A Trimble RTK GPS-ek

A ,régi jo, hagyomanyos” kabeles kialakitasok

=

ROVER oldal

-rw.‘: ~,minden-a-boton”



A Trimble RTK GPS-ek

,Ha hatizsak nélkll is, ugyanannyi sullyal elvihetek mindent,
minek a hatizsak?” Minden-a-boton kialakitasok
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Kezgléegység



A Trimble RTK GPS-ek

,Ha hatizsak nélkll is, ugyanannyi sullyal elvihetek mindent,
minek a hatizsak?” Minden-a-boton kialakitasok

BAZIS oldal

ROVER oldal

paints
Paink name:

H Code: e
(14 I3 [»
Method:

-
Antenna height {Uncarrected):
2.000m

Measured to:
Bottom of mnunlﬂ

Initializing, please wait
Esc
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A Trimble RTK GPS-ek

,Minden-a-boton” GPS-ek, a vett jelek szerint, a Trimb  le vilagban

KOO
' m - Trimble 5800 GPS: NAVSTAR
Trimble R8 GPS: NAVSTAR + L2C/L5
K=}
T I Trimble R6 GPS: NAVSTAR + GLONASS

e
TI Trimble R8 GNSS: NAVSTAR + L2C/L5 + GLONASS



Trimble IS
(Integralt felmérési rendszer)




Trimble IS rover részei:

Barmilyen komplett GPS
vevo,
(5800,R6,R8,R8GNSS,...)
integralt GSM modemmel ,
GSM antennaval

a B, 4——

MultiTrack prizma
azonosito

(aktiv prizmakovetés
esetén)
Passziv prizmakovetés
esetén nincs.

360°-0s prizma

|

Barmilyen Trimble
kezel 6egység
(TCU,ACU, TSC2,...)
Szines,

érint 6képerny 6s,
grafikus kijelz 6,
Full-szoftver,

DXF-
kezelés/szerkesztés
rétegenként

Védokeretes tasztatura-tarto,
integralt radiomodemmel
(2,4GHz) csatornaszam
azonositassal




Trimble IS rover, allaspont meghatarozas:

Példak:
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Trimble IS rover, részletmérés:

"X

HA:261°02°24" VA:1°56"18" '
Esc @\ | @\ | ™ | @\ iti Stakeout




Trimble VX




Terszkenner és meér o6allomas: az ujabb lancszem
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A térszkenner mér oallomas:

*Szkennelési hatétavolsag: 150m
*Szkennelési sebesség: akar 15 pont/mp (5 pont/mp)
*Maximalis felbontas: 10mm

*A szkennelt pont 3D pontossaga: 10mm

*SzOgpontossag:1”
eKamera felbontas: 2048x1536 pixel, videofelvétel ké  szités (5kép/mp)

sKépformatum: JPEG (felhasznalo altal definidlhatét  dmoritéssel)

A TRIMBLE VISION technoldgia:

A felhasznalo kivalaszthatja a mérend 6 pontot a TCU kijelz 6jén a
digitalis képr 6l, vagy a videorol

A felhasznalo a terepen 3D-s képet kap a mérésiter  Uletr 6, igy
azonnali ellen 6rzése van, mellyel minimalizalhaté az Gjramérés, va gy
a kett 6s mérések szama

3D szkennelés:

*3D modellezés, nagysebesség U pontgy Gjtés

*Foldtomeg szamitads, DTM mérés, szintvonalazas



Trimble VX: barmilyen geodeéziai feladatra







