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Egyi]ttm kodes a GPS eI

e Levehetd tasztatura

*Bluetooth kapcsolat



Egyuttmikodes a GPS-el

« Bazis vagy
; rover

« Kabeles
csatlakozas
vagy Bluetooth

» Radio (UHF)
vagy GSM
modem




« Onallo ,rover”
 Minden a boton
« Kevesebb mint 3.0 kg

* Bluetooth-os kapcsolat
a vevo es a vezerlo es
gsm telefon kozott
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Trlmble R8 GNSS

Az els6 mindharom
rendszert hasznald GPS
vevo

* GPS
* GLONASS
* GALILEO




Trlmble R8 GNSS

e 72 csatorna

* Trimble R-Track technologia

* Trimble Maxwell Costum
Survey GNSS Chipset

* Trimble - féle Low — Elevation
technologia

* 1.35 kg, teleppel, radioval

A Trimble IS része




Trimble S6

Sl Ez nem evolucié
&g Ez
Revolucio!
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Trimble S6

Mi a forradalmian uj?

I Mag Drive . szervo

« szOgmero rendszer

Sure Point

« kompenzalas

* jelkOvetés



A MagDrive elonyel

Surlédasmentes mozgatas
elektromagneses motorokkal!

Integralt motor és szogmero
szenzor!

Direkt vizszintes és fuggoleges
tengelykoruli forgatas!

Nincsenek mechanikail elemek!



A SurePoint elonyei

* A szOgmeéres és a
kompenzalas egyszerre
torténik!

» Egy véletlen IOkés utan a
muUszer visszaall az eredeti
poziciojaba

 Valodi fuggllegest mer...



A MultiTrack elonyel
« Megtalalja és koveti a
konvencionalis prizmakat!
« Egyedi jel azonositas
(Target ID)!
« TObb prizma a terepen
egyszerre!




Trimble S6

 FOkusz csavar

» Szervd mozgato
csavarok

* I[ranyzas / méres /
rogzites egy
gombbal!
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,Masodik tavcsoallas” — kepernyo
Sz0ogek
Tavmeres
Elektronikus
libella




Trimble Controll Unit
TCU

& Trimble

* Levehetd,szines érintdbkepernyos
« Windows CE, Bluetooth
« Méroballomas és gps vezérlésére is!



Trimble Controll Unit
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